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1 ıN T R O D U C C ıo N

E l Á re a  d e  S e g u rid a d  d e  E x tre m o  d e  P is ta  tie n e  p o r fin a lid a d p rin c ip a l re d u c ir e l rie s g o  d e  d a ñ o

a  u n  a v ió n  q u e  re a liz a  u n  a te rriz a je  d e m a s ia d o  c o rto  o  d e m a s ia d o  la rg o P o r c o n s ig u ıe n te e s ta
á re a  p e rm itirá e n  e l c a s o  d e  u n  a te rriz a je  d e m a s ia d o  la rg o q u e  e í a v ió n  d e s a c e le re y e n  e l
c a s o  d e  u n  a te rriz a je  d e m a s ia d o  c o rto q u e  c o n tin Ĺre  s u  a te rriz a je

D e n tro  d e  lo s  te m a s  d e  s e g u rid a d o p e ra c io n a l e s ta b le c id o s  e n  la  R A C  14 V o lu m e n  ı s e

m a n ifie s ta n  ]a s  á re a s  d e  s e g u rid a d d e  e x tre m o  d e  p is ta c o n o c id a s  c o m o  R E S A  (R u n w a y E n d
S a fe ty A re a ) la  q u e  s e  e x te n d e rá d e s d e  e l e x tre m o  d e  u n a  fra n ja  d e  P is ta  h a s ta  p o r Io  m e n o s

9 0  m e tro s  c u a n d o  e l n ů m e ro  d e  c la v e  d e l a e ro p u e rto  s e a  3 o  4  y c u y a  a n c h u ra  d e b e  s e r p o r Io
m e n o s  e l d o b le  d e  Ia  a n c h u ra  d e  la  p is ta  a n a ıiz a d a L a  R E S A  tie n e  p o r fin a lid a d p rin c ip a l re d u c ir
e l rie s g o  d e  d a ñ o  a  u n  a v ió n  q u e  re a liz a  u n  a te rriz a je  d e m a s ia d o  c o rto  o  d e m a s ia d o  la rg o P o r

c o n s ig u ie n te u n a  R E S A  p e rm itirá e n  e l c a s o  d e  u n  a te rriz a je  d e m a s ia d o  la rg o q u e  la  a e ro n a v e

d e s a c e le re  y e n  e l c a s a  d e  u n  a te rriz a je  d e m a s ia d o  c o rto q u e  c o n tin ú e  s u  a te rriz a je

E n  la  a c tu a lid a d e l A e ro p u e rto  In te rn a c io n a ı L a  A u ro ra
, 
n o  c u e n ta  c o n  la s  á re a s  d e  s e g u rid a d

d e  e x tre m o  d e  p is ta ra z ó n  p o r la  c u a l s e  h a c e  d e  s u m a  im p o rta n c ia  e l e s tu d io  q u e  p e rm ita
in d ic a r ıa  a lte rn a tiv a  d e  im p le m e n ta c ió n  d e  R E S A q u e  m e jo r s e  a d a p te  a  la s  c o n d ic io n e s

e x is te n te s

2   O B J E T IV O  D E L  E S T U D IO

D e  a c u e rd o  c o n  L e y d e  A v ia c ió n  C iv il (A c u e rd o  G u b e rn a tiv o  3 8 4 2 0 0 1 ) y s u  R e g la m e n to

(D e c re to  9 3 2 0 0 ) R e g u la c ió n  d e  A v ia c ió n  C iv il R A C  V o l I D is e ñ o  d e  A e ró d ro m o s  y R A C  1 3 9

p o r ïo s  q u e  s e  a p ru e b a n  ıa s  n o rm a s  té c n ic a s  y d e  d is e ño  y o p e ra c iö n  d e  a e ró d ro m o s  d e  u s o

p ú b ıic o  y s e  re g u la  ïa  c e rtific a c ió n  d e  lo s  a e ro p u e rto s  d e  c o m p e te n c ia  d e l E s ta d o e l A e ro p u e rto
ın te rn a c io n a l L a  A u ro ra  h a  s o lic ita d o  e ] in ic io  d e l p ro c e d im ie n to  d e  c e rtific a c ió n  d e  a c u e rd o  c o n

la s  le y e s re g la m e n to s  y re g u ıa c io n e s  re fe rid a s

D e n tro  d e  la  d o c u m e n ta c ió n  té c n ic a  q u e  h a  d e  s e r a p o rta d a s e  a dju n ta  e s te  e s tu d io  a e ro n á u tic o

p a ra  s o lic ita r u n a  e x e n c ió n  a  la  n o rm a  e n  e l re q u is ito  d e  d is e ñ o
, 
Á re a  d e  S e g u rid a d d e  E x tre m o

d e  P is ta  p a ra  la  p is ta  2 0

E x is tie n d o  c o m o  p a rte  d e l e x p e d ie n te  u n a  s o lic itu d d e  e x e n c ió n  fu n d a d a  e n  q u e  e l c u m p lim ie n to
d e l re q u is ito  a  la  n o rm a  R A C  14 S e c c ió n  1 N o rm a s S u b p a rte  D  : C a ra c te r ĺs tic a s  F ls ic a s

c a p ĺtu lo  2  : Á re a s  d e  S e g u rid a d d e  E x tre m o  d e  P is ta Ia  c u a l d e b id o  a  la  u b ic a c ió n  g e o g rá fic a

d e l A e ro p u e rto  In te rn a c io n a l L a  A u ro ra  n o  e s  ra z o n a b le m e n te  v ia b le
, 
e s te  d o c u m e n to  a c re d ita

q u e  e l e s c e n a rio  e x is te n te  y ïa s  m e d id a s  a lte rn a tiv a s  p ro p u e s ta s  g a ra n tiz a n  s u fic ie n te m e n te  e l

m a n te n im ie n to  d e  u n  n iv e l d e  s e g u rid a d o p e ra c io n a l e q u iv a le n te d e  fo rm a  q u e  ]a  D G A C  p u e d a

c o n c e d e r e x e n c io n e s  a l c u m p lim ie n to  d e l m e n c io n a d o  re q u is ito
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L a s  á re a s  d e  s e g u rid a d q u e  s e  p re te n d e n  d e s a rro lla r p e rm ıtirá n  n o  s o lo  c u m p lir c o n  ıa

n o rm a tiv a
, 
s in o  q u e  m á s  im p o rta n te  a ú n

, 
e s  d a r ïa  s e g u rid a d a  p a s a je ro s trip u la c ió n  y

c u a lq u ie r u s u a rio  d e  la s  in s ta la c io n e s  a e ra p o rtu a rla s E n  e s e  s e n tid o  y c u m p lie n d o  c o n

ıo  in d ic a d o s e  d e b e  e s ta b le c e r á re a s  s ím é tric a s  re s p e c to  a  [a  p ro lo n g a c ió n  d e l e je  d e

ıa  p is ta  y a d ya c e n te  a l e x tre m o  d e  ıa  fra n ja c u yo  o bje to  p rin c ip a l c o n s is te  e n  re d u c ir e ı

rie s g o  d e  d a n o s  a  u n a  a e ro n a v e  q u e  e fe c tu é u n  a te rriz a je  d e m a s ia d o  c o rto  o  u n

a te rriz a je  q u e  s e a  d e m a s ia d o  la rg o

C o m o  s e  in d ic ó a n te rio rm e n te e n  e l A e ro p u e rto  ın te rn a c lo n a l L a  A u ro ra  (M G G T ) ïa

re g u la c ió n  d e  la  d is ta n c ia  d e  s e g u rid a d d e  e x tre m o  d e  p is ta  in d ic a d a  e n  la  R A C  14 e s tá

pe n d ie n te  d e  c u m p íirs e d a d o  q u e  d e  c o n fo rm id a d a  [o  e x p re s a d o  e n  e J C a p ltu ïo  4 T a b la

D 1 C la v e  d e  R e fe re n c ia  d e  A e ró d ro m o s e  m a n ifie s ta  q u e  p a ra  d ic h a  n o rm a tiv a e l

A e ro p u e rto  In te rn a c io n a l L a  A u ro ra  (M G G T ) s e  c la s ific a  c o n  n ů m e ro  d e  c la v e  4  y te tra

d e  c la v e  D  (4  p a ra  p is ta s  m á s  g ra n d e s  d e  1 8 0 0 m ts  y la  le tra  D  a  la  c a te g o ría  d e

a e ro n a v e s  d e  [a  m a yo r e n v e rg a d u ra a e ro n a v e s  q u e  e s tá n  o p e ra n d o  c o n  m á s

fre c u e n c ia s  e n  e l A e ro p u e rto  In te rn a c io n a l L a  A u ro ra )

E s  im p o rta n te  m a n ife s ta r q u e  e ] te rre n o  e n  e l q u e  s e  a s ie n ta  e ï A e ro p u e rto  ı n te rn a c io n a l

L a  A u ro ra  n o  tie n e  á re a s  c o lin d a n te s  q u e  ïe  p e rm ita n  e x p a n d irs e  e n  s u s  e x tre m o s  d e

p is ta d a d o  q u e  s e  e n c u e n tra  lim ita d o  e n  s e n tid o  n o rte  c o n  e ï B o u le v a rd L ib e ra c ió n  y e n

e l s e n tid o  s u r c o n  ïa  C o lo n ia  S a n ta  F e p o r ıo  q u e  c u a ıq u ie r im p le m e n ta c ió n  d e b e

e fe c tu a rs e  d e n tro  d e  ïo  e x is te n te  e n  ïa  a c tu a lid a d

曇
A c tu a lm e n te  e l A e ro p u e rto  [n te rn a c io n a ] L a  A u ro ra p o s e e  ïa s  s ig u ie n te s  a y u d a s  a  la
n a v e g a c ió n  a é re a  p a ra  la  p is ta  2 0

1 V O R /D M E

D e n tro  d e  la s  a y u d a s  v is u a le s  s e  e n c u e n tra n

1 S is te m a s  P A P I

2 L u c e s  d e  a p ro x im a c ió n  a d a p ta d a s

3 L u c e s  d e  b o rd e  d e  p is ta

4 L u c e s  d e  fin a l d e  p is ta

5 R V R

P o s e e  s e rv ic io s  d e  trá n s ito  a é re o  p a ra  e n  la s  s ig u ie n te s  d iv is io n e s

1 C o n tro l T e rre s tre

2 C e n tro  C o n tro l

3 C o n tro l R A D A R

4 A u ro ra  T o rre
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E s  im p o rta n te  m a n ife s ta r q u e  ıa s  a p ro x im a c io n e s  p o r ıa  p is ta  2 0  s o n  d e  n o  p re c is ió n y
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2 0 s e  d e b e  e s ta b le c e r ıa s  m e d id a s  d e  im p le m e n ta c ió n  d e  a c c io n e s  q u e  habrÈn d e  to m a rs e  y

h a c e rs e  p a ra  s u b s a n a r ıa  d e s v ia c ió n  d e  la  n o rm a
, 
e s  d e c ir q u e  e n  ıa  a c tu a lid a d n o  s e  c u e n ta

c o n  la s  á re a s  d e  R E S A

P á g in a  7 d e  13
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ı P \  A \ J ı q c » ı q n  E ııu d lo  A ıro n l \ı\ıo o  ÏŁE O A  ao

4 1 H IP ÓT E S IS  D E  P A R T ı D A

D   · ı  · n łıiııı d o  r\o ıg o  o fe o tu ııd o
, 
ro a u lln  o o ı11o  h lpö lo aıı dı pırlldı q u ı lo ı ı  · rö d rt»rT1o ı

d e  In  re gıön  h a n  a ld o  a d a p ta d o e  p a ra  a o r u lıliz a cıo *  a o ım o  a ıaro p tıırlo ı
, 
o ıto  d e b id o  a

q u e  e n  a u a  ın ıc lo o  e r a  n  \rtllız a d o e  c o m o  pııta a  d e  a ta rrlz a jo  a g re g a n d o  � e ıto  q u ņ  h a n

s ıd o  c o n s tm ıd o s  o o n tıg u o a  o  d e n tro  d e l c a a o o  m o tro po llta n o
, 
clo bıd o  a  o a to  n o  e ı p o ılb lo

a u r  te n ta r la  pla ta  d o l m e m p u o rto  d e b id o  ıı ıu  o o lln d m n c lı o o n  o ı b o u le v a rd llb o re c lön  y
c o n  ïa  c o lo n i  · S a n ta  F o

4 2 M E D ıD A  A L T E R N A T ıV A

S e  e s ta bıe c e  u n a  b re v e  d e s c rlp c ló n  d e  la s  m e d ld a e  a lte rn a tlv a a p a ra  m a n te n e r u n  n lv o ı

a c e p ta b le  d e  s e g u rldıd o p e ra cıo n n l
, 
e n  c u e n to  o  la  d e a v la cıó n  a  ıa  n o rm o  ytr In d lc a dı

1 In fo rm a c ió n  m e te o ro lög lc a  pre c ıs e  y e c tu a lız a d a

2 M e jo ra  d e  la  s u p e rflo ıe  d e  la  p Ista
3 S e ña liz a c ló n  d e  la  pıs ta
4 P u b llc a c ló n  d e  Ia  In fo rm a c ió n  e n  Ia  A IP

4 3 N IV E L  D E  S E G U R ID A D  E Q U IV A L E N T E

P L E l o bje tiv o  d e l e s lu d ıo  e s  d e m o s tra r q u e  e ı e s c e n a rio  e x is te n te  y e u s  m e d ld a a

a lte m a tıv a s  p ro p u e s ta s  g a ra n tlz a n  u n  n iv e ı d e  s e g u rid a d o p e ra c ıo n a l e q u iv a le n te
,

e n te n d ie n d o  c o m o  ta ı e l n iv e l a c e pta b le  d e l e s q u e m a  d e  c la s lfıc e c ıó n  d e  rle s g o e

e s ta b le c id o  e n  c a p itu lo  5

6 ID E N T IF IC A C ıÓN  D E  P E L ıG  R O S  Y  R ıE S G O S  A S O C ıA D O S

C o m o  s e  ın dıc ó a n te rio rm e n te  ıa s  d is ta n c ia s  a c tu a le s  s o n

+  a a l

P ägln a  8 d e  13
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늪

電

L a  m e to d o lo g ia  p a ra  la  id e n tific a c ió n  d e  p e lig ro s  y g e s tió n  d e  rie s g o s  u tiliz a d a  e s  la

re c o m e n d a d a  e n  e l d o c u m e n to  9 8 5 9 M a n u a l d e  g e s tió n  d e  ]a  s e g u rid a d o p e ra c io n a ı d e  la

O rg a n iz a c ió n  d e  A v ia c ió n  C iv iı In te rn a c io n a l [a s  c u a le s  s e  d e ta lla n  a  c o n tin u a c ió n

P ro b a b ilid a d S ig n ìlic a d o  V a lo r

F re c u e n te  E s  p ro b a b le  q u e  s u c e d a  m u c h a s  v e c e s  (h a  o c u rrid o  国 ııııı
fre c u e n te m e n te ) 国团团团团■

O c a s io n a l E s  p ro b a b le  q u e  s u c e d a  a lg u n a s  v e c e s  (h a  o c u rrid o  c o n

p o c a  fre c u e n c ia )

R  

I 

e  

m  

m  

p r 

o  

o  

t o  

b a b le

S u m a m e n te  E s  c a s t in c o n c e b ib le  q u e  o c u rra  e l e v e n to

im p ro b a b le

4

F ig u ra  2 1 1 T a b la  d e  p 北山 a b iıid a d  d e l rie s g o  d e  s e g u rid a d  o p e ra c io n a ı

S ig n ific a d o  V a lo r

C a ta s tró fic o  A

P e lig ro s o U n a  g ra n  re d u c c ió n  d e  [o s  m á rg e n e s  d e  s e g u rid a d B

o p e ra c io n a l e s tré s  fis ic o  o  u n a  c a rg a  d e  tra b a jo  ta l q u e  y a  n o

s e  p u e d a  c o n fia r e n  lo s  e x p lo ta d o re s  p a ra  q u e  re a lic e n  s u s

ta re a s  c o n  p re c is ió n  o  p o r c o m p le to

L e s io n e s  g ra v e s

D a ñ o  im p o rta n te  a l e q u ip o

G ra v e U n a  re d u c c ió n  im p o rta n te  d e  [o s  m á rg e n e s  d e  s e g u rid a d C

o p e ra c io n a l u n a  re d u c c ió n  e n  la  c a p a c id a d d e  lo s  e x p lo ta d o re s

p a ra  to le ra r c o n d ic io n e s  d e  o p e ra c ió n  a d v e rs a s  c o m o  re s u lta d o

d e  u n  a u m e n to  e n  la  c a rg a  d e  tra b a jo  o  c o m o  re s u lta d o  d e

c o n d ic io n e s  q u e  a fe c te n  s u  e fic ie n c ia

In c id e n te  g ra v e

L e s io n e s  p a ra  ıa s  p e rs o n a s

L e v e  M o le s tia s  D

Lim ita c io n e s  o p e ra c io n a le s

U s o  d e  p ro c e d im ie n to s  d e  e m e rg e n c ia

ın c id e n te  le v e

In s ia n ific a n te  P o c a s  c o n s e c u e n c ia s  E

F ig u ra  2 1 2 T a b la  d e  g ra v e d a d  d e l rie s g o  d e  s e g u rid a d  o p e ra c io n a l

P á g in a  9  d e  1 3
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一 气 ノ 丘뇨一 J 写写之之 二加手축レ凸 뇨
E ıtu d lo  A e ro n l u tlc o  R E S A  2 0

S 1 R E G L A M E N T A C ıó N

a P ro c e d im ie n to s  d e  re m o c ió n  d e  c a u c h o  e n  la  p Is ta
b P ro c e d im ie n to  p a ra  in s p e c c ió n  d e  a g u a  e n  pıs ta
c R e p o rte s  m e te o ro ló gıc o s  p o r v ıe n to s  c ru z a d o s  o  d e  c o la
d P ro c e d im ie n to  p a ra  in s p e c c ió n  d e  a g u a  e n  p Is ta
e P ro c e d im ie n to s  s o b re  In s p e c c io n e s  d e  d re n a je s  d e  p is ta
f P ro c e d im ie n to s  d e  n o tiflc a c lo n e s  (N o ta m A IP )

5 2 T E C N O L O G ĹA

a A y u d a s  v is u a ıe s  e lé c tric a s  (lu c e s  d e  fin a l d e  p Is ta lu c e s  d e  b o rd e  d e  p Is te ıu c e s  d e

a p ro x im a c ió n )
b S e ñ a liz a c ió n  h o riz o n ta l

c R ó tu lo  d e  d is ta n c ia  re m a n e n te  d e  p is ta
d E q u ip o  m e d id o r d e  ro z a m le n to

e A y u d a s  a  ıa  n a v e g a c ió n  a é re a  (V O R )
f U m b ra ı d e s p la z a d o  2 2 0  m e tro s  e n  e ı u m b ra l 2 0 e s to  in d ic a  q u e  la  L D A  p a ra  la  pıs ta

2 0  e s  d e  2 7 6 7 p e ro  lo s  2 2 0  m e tro s  d e  u m b ra l d e s p la z a d o  p o s e e n  e l m is m o  P C N

q u e  e l d e  Ia  p is ta p o r ta n to  s irv e  p a ra  u n  a te rriz a je  d e m a s ia d o  c o rto

5 3 C A P A C IT A C ıó N

a E n tre n a m ie n to  e n  A n e x o  14  e  in s p e c to r d e  a e ró d ro m o s

E n  e l a n á lis is  d e  rie s g o  u n a  d e fe n s a  s e  c o n s id e ra  la  m á s  im p o rta n te y a  q u e  é s ta  s e

e n c u e n tra  e n  u n  ín d ic e  d e  rie s g o  4 B Io  c u a l re s u lta  e n  u n a  re g ió n  n o  to le ra b le

L a s  d e fe n s a s  p o s te rio re s  p a ra  re d u c ir ıo s  rie s g o s  s o n  ıa s  s ig u ie n te s

5 4 R E G L A M E N T A C IÓN

直上

a In c lu ir e n  ıo s  p ro c e d im ie n to s  d e  in s p e c c ió n  d e  a g u a  e n  p is ta u n a  fó rm u ıa  p a ra

e s ta b le c e r s i e l 2 5 %  d e  ıa  p is ta  s e  e n c u e n tra  in u n d a d a  a l m o m e n to  d e  in s p e c c ió n  d e

a g u a  e n  p is ta e s to  p a ra  e s ta b le c e r u n  c ie rre  d e  o p e ra c io n e s  e n  c a s o  s e  p a s e  d e l
2 5 %

b A m p lia r la  b a s e  d e  d a to s  d e l a e ró d ro m o  s o b re  d a to s  o pe ra c io n a le s d e te c c ió n  d e

d a to s  re la tiv o s  a l v ie n to in c lu id o s  re p o rte s  d e  c iz a lıa d u ra s  d e  v ie n to v ie n to  e n  c o la

y o tra  in fo rm a c ió n  p e rtin e n te  p a ra  p o d e r e v a lu a r la  re s tric c ió n  d e  o p e ra c io n e s  e n

c o n d ic io n e s  m e te o ro ló g ic a s  a d v e rs a s

c In c lu ir e n  ıo s  p ro c e d im ie n to s  d e  in s p e c c io n e s  d e  d re n a je s  d e  p Is ta q u e  s e  e je c u te n

la s  in s p e c c io n e s  d u ra n te  Ia  p re s e n c ia  d e  llu v ia

d P u bıic a c ió n  e n  la  A IP  d e  la  c a re n c ia  d e  R E S A

e P u b lic a c ió n  d e  b o le tín  d e  s e g u rid a d o p e ra c io n a l a  lo s  o p e ra d o re s  a é re o  p a ra

c o m u n ic a r la s  d e fe n s a s  im p le m e n ta d a s  c o m u n ic a n d o  q u e  s e  p ro p o rc io n a  u n  n iv e l

d e  s e g u nd a d o p e ra c io n a l e q u iv a le n te  a l p ro p o rc io n a d o  p o r u n a  R E S A

f P u b lic a c ió n  d e  b o le tin e s  e n  e l R S T  y e l c o m ité d e  s e g u rid a d  o p e ra c io n a l s o b re  la

p e n d ie n te  d e  p is ta
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( r A U R C J  E s tu d io  A e ro n á u tic o  R E S A  2 0

5 5 T E C N O L O G IA

a M a n te n im ie n to  d e  e q u ip o  d e  re m o c ió n  d e  c a u c h o

b A d q u is ic ió n  d e  b o m b illo s  p a ra  o p tim iz a r e l n iv e l d e  re n d im ie n to  d e  a yu d a s  v is u a le s

c R e a liz a r m a n te n im ie n to  c o rre c tiv o  d e  la  s e ñ a ıiz a c ió n  h o riz o n ta l d e  la  p is ta

d A rre n d a m ie n to  d e l e q u ip o  m e d id o r d e l c o e fic ie n te  d e  fric c ió n  e n  p is ta  o  la  a d q u is ic ió n

d e  n u e v o  e q u ip o  m e d id o r d e  ro z a m ie n to  c o n  m e jo r te c n o lo g ía

e R e a liz a r m a n te n im ie n to  c o rre c tiv o  a  to d a  ıa  p is ta  (re p a v im e n ta c ió n ) y e je c u ta r la

m e d ic ió n  d e l c o e fic ie n te  d e  fric c ió n  d e  p is ta  d e s p u é s  d e  fin a liz a d a  la

re p a v im e n ta c ió n

5 6 C A P A C IT A C IÓN

a P ro v e e r e n tre n a m ie n to  e n  e l u s o  d e l e q u ip o  d e  ro z a m ie n to s í e s te  fu e ra  a d q u irid o

s i n o  a s e g u ra rs e  q u e  e l p e rs o n a l s u b c o n tra ta d o  s e a  e n tre n a d o  e n  e ı u s o  d e ı e q u ip o

d e  ro z a m ie n to

b E n tre n a m ie n to  a ı p e rs o n a l s o b re  lo s  p ro c e d im ie n to s  m o d ific a d o s

6 C O N C L U S ıO N E S

L a s  a p ro x im a c io n e s  p o r la  p is ta  2 0  s o n  d e  n o  p re c is ió n y s o n  la s  d e  m e n o s  fre c u e n c ia  e n  e l

A e ro p u e rto  Internacional a  A u ro ra  (M G G T ) (2 2 % ) la s  c o n d ic io n e s  d e  p ro b a b iıid a d  p u e d e n

re d u c irs e  m e jo ra n d o  e l s is te m a  d e  m e d ic ió n  d e  ro z a m ie n to e lim in a c ió n  d e  c a u c h o  y d e

d re n a je s  d e  p is ta  p a ra  m a n te n e r u n a  c o n d ic ió n  d e  la  s u p e rfic ie  d e  la  p is ta  a c e p ta b ıe

2 E s  n e c e s a rio  a u m e n ta r v ig ila n c ia  e n  c u a n to  a  la s  c o n d ic io n e s  re s b a la d iz a s  d e  la  p is ta

(ro z a m ie n to a g u a  e n  p is ta ) d re n a je s  y c o n d ic io n e s  d e  v ie n to  p a ra  p o d e r v e ńfic a r la  s itu a c ió n

d e  Ia  p is ta

3 p o r Io  ta n to to m a n d o  e n  c u e n ta  la  im p le m e n ta c ió n  d e  la s  d e fe n s a s  a n a ıiz a d a s s e  p u e d e

d e m o s tra r u n  n iv e l e q u iv a ıe n te  d e  s e g u rid a d o p e ra c io n a l a ı p ro p o rc io n a d o  p o r ıa  R E S A  y a

q u e  e l ín d ic e  d e  rie s g o  re s id u a ! s e  m a n tie n e  e n  u n a  re g ió n  a c e pta b le re d u c ie n d o  la

p ro b a b iıid a d  d e  la  o c u rT e n c ia  d e  la  c o n s e c u e n c ia  id e n tific a d a

7 A D J U N T O S

1 F o to  d e l a e ro p u e rto  p a ra  ıa  p is ta  2 0

2 A n áıis is  d e  rie s g o  d e  c a re n c ia  d e  R E S A
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